EXOS TECHNIQUES N°6 - Changement de Référentiel

Objectifs : - Redémontrer rapidement les formules de composition des vitesse et accélération
b = , S v(0'/0)=v, (0)
Référentiel [ :(O,ex e,e, j en mouvement par rapporta [J = (O, ex,ey,ez) :
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Formule de dérivation — changement de référentiel
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Loi de composition des vitesses
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Terme du a la translation Terme du a la rotation
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Loi de composition des accélérations
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On regroupe les termes :
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Terme du a la translation du réf 2 Termes dus a la rotation Accélération de Coriolis :
d’entrainement = gbs' (O’) du réf d’entrainement : (l\/l ) =2, OV, (|\/| )




